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Cilji, izvajanje in ocenjevanje PDS 2017/18

Cilji: Sstudent bo znal
» opisati vrste digitalnih sistemov in njihove gradnike

» uporabiti logicne gradnike za resevanje preprostih
logicnih nalog

» izdelati shemo logicnega vezja

» razviti opis vezja z diagramom stanj ali mikrooperacijami
za dano nalogo

» uporabiti programirljiva vezja

» razlikovati tehnoloske izvedbe digitalnih sistemov
Obveznosti:

» laboratorijske vaje, porocila (pogoj za izpit)

» pisniizpit (obkrozanje) in ustni zagovor
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Prototip vezja
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Laboratorijske vaje

» tiskano Razvojni sistem - Altera DEO-Nano

» logicno vezje, diagram
stanj, generator kljucev
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Razumevanje sheme in specifikacij
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Table 6. Recommended operating conditions
Symbol Parameter Test conditions Min Typ Max Unit
Vpp | Supply voltage 3.0 5.5 vV
Va Output voltage 20 W
ln Output current ouTn 5 100 MmA
lan Output current SERIAL-QUT +1 mA
lo Output current SERIAL-OUT -1 mA
Viy | Input voltage 0.7 Voo Vppt03| V
Vi Input voltage 03 0.3 Vpp vV
tyar | LE pulse width 20 ns
tuolk | CLK pulse width 20 ns
OE pulse width 200 ns
15.:5:([,, Setup time for DATA Voo = 301050V 7 ns
thoLp(oy | Hold time for DATA 4 ns
tseTuR( | Setup time for LATCH 15 ns
foug | Clock frequency Cascade operation (1) 30 MHz
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Shema digitalnega vezja
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Elektricno vezje -

shema vezja

simbol lastnost element
R ali upornast upor
[€]
—J—C ali J—E kapacitivnost kondenzator
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Tiskano vezje

kondenzatorji
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Komponente elektronskega vezja
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Integrirana vezja

» J. Kilby in R. Noyce izumila mikroelektronsko
vezje na rezini polprevodnika — integrirano vezje

a) b) c)
izo/lator povezave
: |_l_.|_|J—|
| bp+ s |
prikljuEne VTR
nozice prikljucne polprevodnik

orientacija kroglice

Sodobno integrirano vezje v ohisju QFP (a) in BGA (b), prerez silicijeve rezine z vezjem (c)



Motivacija
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Digitalni sistem

digitalni vhodi digitalni izhodi
[ > > >
digitalni sistem
senzorji A/D —> —> D/A aktuatorji
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[zvedba sistema

» logicna shema
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Racunalniski opis

1 entity senz is

2 port { gib » in gtd logic;
3 gvet @ 1in gtd logic;
4 izhocd : out gtd logic):
2 end senz:

=y

architecture opis of senz 1is
begin

izhod <= gib and (not awvet):
end opis:

=
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gib )

izhod )

AND?2

svet

INV



Mikroprocesor — mikrokrmilnik

—

zarnica

senzor ——>{I0 3 PO
gibanja I1 § P1
2 & P2
3
svetlobni E = Ei
senzor I5 ~ P5
16 P6
17 P7
1 [HJwhile (1) {
2 gib = digitalBRead(in0) :
3 gvet = digitalEead(inl) :
4
= if (gibk & svet) digitalWrite(out, 1):
b else digitalWrite{out, 0):



